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PLANETENMOTOR EPRM
ORBITAL MOTOR EPRM

APPLICATION

Conveyors

Metal working machines

Feeding mechanism of robots and maipulators
Agricultural machines

Food industries

Grass cutting machines

etc.

CONSTRUCTION AND OPTIONS

o Modell: Langsschieberventil, Planetenrollersatz o Model: Spool valve, roll-gerotor
o Ovalflansch, Quadratflansch oder Radflansch o Mounting: Flange and wheel mount
o Anschlisse: Hinten oder seitlich, metrisches o Ports: Rear or side ports, metric or BSPP threaded
oder BSPP Gewinde ports
o Wellen: Zylindrisch, konisch oder verzahnt o Shafts: Straight, tapered or splined
o Drehzahlsensorik o Speed sensoring
o Sonderausfiihrungen o Other special features
I UBERSICHT
OVERVIEW
Max. Schluckvolumen  Max. Displacement cm?/U ccm/rev  [in3/rev] 397,0 [24.4]
Max. Drehzahl Max. Speed U/min rpm 970
Max. Drehmoment Max. Torque daNm [in/lb] 69 [6100]
Max. Leistungsabgabe Max. Output kW [HPI] 15,0 [20.1]
Max. Druckgefélle Max. Pressure drop bar [PsI] 200 [2900]
Max. Olstrom Max. Oil flow /min lpm [GPM] 75 [19.8]
Min. Drehzahl Min. Speed U/min rpm 10
Hydraulikal Pressure fluid HLP (DIN 51524) oder or HM (ISO 6743/4)
Oltemperatur Temperature range °C [°F] -40 + 140 [-40 + 284]
Optimalviskositat Optimal viscosity range  mm?/s [SUS] 20 + 75 [98 + 347]
50 code 16 [ ottene s

I OLSTROM LECKOLLEITUNG
OIL FLOW DRAIN LINE

Druckgefalle Viskositat Olstrom
Pressure drop Viscosity Oilflow
bar [PSI] mm?/s [SUS] l/min lpm [GPM]
20 2,5
140 [98] [.660]
[2030] 35 1.8
[164] [.476]
20 3,8
210 [98] [.925]
[3045] 35 2.8
[164] [.740]
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TECHNISCHE DATEN
TECHNICAL DATA

Fiir EPRM Motoren mit C, CO, SH, K und SA Wellen (Dichtungsdurchmesser ©28,56)
For EPRM motors with C, CO, SH, K and SA shafts (sealing diameter $#28,56)

ELOSI’

Typ EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM
Type 50 80 100 125 160 200 250 315 400
Schluckvolumen 51,5 80,3 99,8 125,7 159,6 199.8 250,1 315,7 397,0
Displacement cm3/U ccm/rev [in3/rev] | [3.14] [4.90] [6.09] [7.671 [9.74] [12.191 | [15.26] | [19.26] | [24.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl elale 775 750 600 475 375 300 240 190 150
Max. Speed .
U/min RPM ::E . 970 940 750 600 470 375 300 240 190
Dauerbetrieb 10,0 20,0 24,0 30,0 39,0 38,5 39,0 36,0 38,0
Continuous [900] [1170] [2125] [2644] [3450] [3410] [3450] [3185] [3360]
m::. ?Or:zhurzoment Int. * 13,0 22,0 28,0 34,0 43,0 46,0 47,0 47,0 47,0
- forqu Int. * [1150] [1947] [2480] [3010] [3805] [4070] [4160] [4160] [4160]
daNm [lb-in]
Spitze ** 17,0 27,0 32,0 37,0 46,0 56,0 60,0 61,0 61,0
Peak ** [1505] [2390] [2832] [3275] [4070] [4960] [5310] [5400] [5400]
] Dauerbetrieb 7,0 12,5 13,0 12,5 11,5 9,0 8,0 5,0 4,8
Max. Leistungsabgabe Continuous [9.5] [17.0] [17.4] [16.8] [15.4] [12.0] [10.7] [6.7] [6.4]
Max. Output
KW [HP] Int. * 8,5 15,0 15,0 14,5 14,0 12,0 9.5 8,0 6,8
Int. * [11.9] [20.1] [20.1] [19.5] [18.8] [16.1] [12.7] [10.7] [9.1]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 175 140 110 85 65
Continuous [2030] [2540] [2540] [2540] [2540] [2030] [1600] [1230] [940]
mi B:;‘;"Sfelei Int. * 175 200 200 200 200 175 140 115 90
bar tPSI] P Int. * [2540] [2900] [2900] [2900] [2900] [2540] [2030] [1670] [1300]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 200 150 115
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [2900] [2175] [1670]
. Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous [10.5] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9]
Max. QOil flow
/min lpm [GPM] Int. * 50 75 75 75 75 75 75 75 75
Int. * [13.2] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
mz;‘ a&%aﬁgiggﬂgk Int. * 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar tPSI] P Int. * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Max. Ricklaufdruck mit Leckélleitung
- e Int. * 200 200 200 200 200 200 200 200 200
o e pressure it drain fine Int. * (2900 | 129001 | [2900] | [2900] | [2900] | [2900] | [2900] | [2900] | [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 9 7 5 4 3 3
Max. Starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] | [145] [145] [145] [131] [102] [73] [58] [44] [44]

) . 3 Dauerbetrieb 8,0 15,0 20,0 25,0 32,0 33,0 31,0 31,5 31,5
Min. Anlaufmoment bei max. Druckgefdlle  Continuous [710] [1330] [1770] [2215] [2832] [2920] [2740] [2875] [2875]
Min. Statring torque at max. pressure drop
daNm [lb-in] Int. * 10,0 17,0 23,0 28,0 37,0 40,0 48,0 58,0 50,0

Int. * [850] [1505] [2035] [2480] [3275] [3540] [4250] [5220] [4425]

Min. Drehzahl ***
Min. Speod *++ U/min RPM 20 15 10 10 10 10 10 10 10
Gewicht Weight EPRM (F) 6,8 6,9 7,2 7,3 7,5 8,0 8,4 9.1 9.8
kg [lb] [15.0] [15.2] [15.9] [16.1] [15.2] [17.6] [18.5] [20.0] [21.6]
Fir Hintenanschluss For rear ports EPRM-Q (N) 6,2 6,3 6,6 6,8 7,2 7.6 7.8 8,6 9,3
+0,650 [1.433] B [13.71 [13.9] [14.6] [15.0] [14.7] [15.4] [17.2] [19.0] [20.5]

* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute * Intermittent: Working max. 10% per minute

*H Spitze: max. 1% pro Minute x Peak: max. 1% per minute

Hx Fir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie o For speeds lower than given, please consult us.

uns bitte an. B
Intermittierende Druckgefalle und Olstréme dirfen nicht
gleichzeitig erreicht werden.

[e] Int. speed and pressure should not occur simultaneously.

o
Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50 °C [122 °F] o

o

Recommended min. oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS]

at 50 °C [122 °F]

Recommended max. system operating temperature

is 82 °C [180 °F]

To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading
and run at moderate load and speed for 10-15 minutes.

Maximale Oltemperatur wahrend des Betriebs 82 °C [180 °F]
Die Lebensdauer der Motoren kann erhéht werden, wenn die
Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung frei lauft.
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TECHNISCHE DATEN
TECHNICAL DATA

Fiir EPM Motoren mit CB, KB, OB und HB Wellen (Dichtungsdurchmesser #35)
For EPM motors with CB, KB, OB and HB shafts (sealing diameter @#35)

ELOSI’

Typ EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM
Type 50 80 100 125 160 200 250 315 400
Schluckvolumen 51,5 80,3 99,8 125,7 159,6 199,8 250,1 315,7 397,0
Displacement cm3/U ccm/rev [in3/rev] | [3.14] [4.90] [6.09] [7.671 [9.74] [12.191 | [15.26] | [19.26] | [24.40]
Dauerbetrieb
Max. Drehzahl il 775 750 600 475 375 300 240 190 150
Max. Speed .
U/min RPM ::E . 970 940 750 600 470 375 300 240 190
Dauerbetrieb 10,0 20,0 24,0 30,0 39,0 45,0 54,0 55,0 61,0
Continuous [900] [1170] [2125] [2644] [3450] [4000] [4780] [4870] [5400]
m::. ?Or:zhurzoment Int. * 13,0 22,0 28,0 34,0 43,0 50,0 61,0 69,0 69,0
- lorau Int. * [1150] [1947] [2480] [3010] [3805] [4425] [5400] [6110] [6110]
daNm [lb-in]
Spitze ** 17,0 27,0 32,0 37,0 46,0 56,0 71,0 84,0 87,0
Peak ** [1505] [2390] [2832] [3275] [4070] [4960] [6280] [7435] [7700]
] Dauerbetrieb 7,0 12,5 13,0 12,5 11,5 11,0 10,0 9.0 7.8
Max. Leistungsabgabe Continuous [9.5] [17.0] [17.4] [16.8] [15.4] [14.8] [13.4] [12.0] [10.5]
Max. Output
KW [HP] Int. * 8,5 15,0 15,0 14,5 14,0 13,0 12,0 10,0 10,6
Int. * [11.9] [20.1] [20.1] [19.5] [18.8] [17.4] [16.1] [13.4] [14.2]
Dauerbetrieb 140 175 175 175 175 175 175 135 110
Continuous [2030] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [1960] [1600]
mi B:;‘;"Sfelei Int. * 175 200 200 200 200 200 200 175 140
bar tPSI] P Int. * [2540] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2540] [2030]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 210 175
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3045] [2540]
. Dauerbetrieb 40 60 60 60 60 60 60 60 60
Max. Olstrom Continuous [10.5] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9] [15.9]
Max. QOil flow
/min lpm [GPM] Int. * 50 75 75 75 75 75 75 75 75
Int. * [13.2] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8] [19.8]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
mz;‘ a&%aﬁgiggﬂgk Int. * 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar tPSI] P Int. * [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900] [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Dauerbetrieb 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Continuous [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540] [2540]
Max. Ricklaufdruck mit Leckélleitung
- e Int. * 200 200 200 200 200 200 200 200 200
o e pressure it drain fine Int. * (2900 | 129001 | [2900] | [2900] | [2900] | [2900] | [2900] | [2900] | [2900]
Spitze ** 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Peak ** [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260] [3260]
Max. Anlaufdruck mit unbelasteter Welle 10 10 10 9 7 5 4 3 3
Max. Starting pressure with unloaded shaft bar [PSI] | [145] [145] [145] [131] [102] [73] [58] [44] [44]

) ] 3 Dauerbetrieb 8,0 15,0 20,0 25,0 32,0 41,0 50,0 50,0 50,0
Min. Anlaufmoment bei max. Druckgefdlle  Continuous [710] [1330] [1770] [2215] [2832] [3630] [4425] [4425] [4425]
Min. Statring torque at max. pressure drop
daNm [lb-in] Int. * 10,0 17,0 23,0 28,0 37,0 46,0 55,0 66,0 61,0

Int. * [850] [1508] [2035] [2480] [3275] [4070] [4870] [5840] [5400]
Min. Drehzahl ***
Min. Spoed "+ Ufemin REM 20 15 10 10 10 10 10 10 10
SVZ‘:VQ'E{“ o :L':rtepr;ar?sscm“ss 6,9 7,0 7,3 7,4 7,6 8,1 8,5 9,2 9,9
kg [ib] +0,650 [1.433] [15.2] [15.4] [16.1] [16.3] [15.4] [17.9] [18.7] [20.3] [21.8]
* Intermittierend: Betrieb max. 10% pro Minute * Intermittent: Working max. 10% per minute
*x Spitze: max. 1% pro Minute > Peak: max. 1% per minute
o Fiir Drehzahlen kleiner der min. Drehzahl sprechen Sie ok For speeds lower than given, please consult us.
uns bitte an. B o Int. speed and pressure should not occur simultaneously.
o Intermittierende Druckgefalle und Olstrome dirfen nicht O Recommended min. oil viscosity 13 mm?/s [70 SUS]
gleichzeitig erreicht werden. at 50 °C [122 °F]
O Minimale Viskositat 13 mm?/s [70 SUS] bei 50 °C [122 °F] O  Recommended max. system operating temperature
O  Maximale Oltemperatur wihrend des Betriebs 82 °C [180 °F] is 82 °C [180 °F]
o Die Lebensdauer der Motoren kann erhoht werden, wenn die  ©  To assure optimum motor life fill with fluid prior to loading

Antriebswelle 10-15 Minuten vor voller Belastung frei lauft.
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BESTELLCODE
ORDER CODE

ELOSI’

1 Montageflansch SB Innenverzahnt A25x22 DIN5482
. Mounting flange Internal splined A25x22 DIN5482
frei Ovalflansch, zwei Befestigungslocher K Konisch 1:10, #28,56, Passfeder B5x5x14 DIN6885
omit | Oval mount two holes Tapered 1:10, ©28,56, parallel key B5x5x 14 DIN6885
F Ovalflansch, vier Befestigungslocher KB Konisch 1:10, @35, Passfeder Bé6x6x20 DIN6885
Oval mount four holes Tapered 1:10, @35, parallel key B6x6x20 DIN6885
aQ Quadratflansch, vier Gewindebohrungen 0B Konisch 1:8, @35, Passfeder B5/16"x5/16"x1 1/4” BS246
Square mount four bolts Tapered 1:8, @35, parallel key B5/16"x5/16"x1 47x6x20 DIN6885
2 Nadellager 7 Version Wellendichtung
. Needle bearings . Shaft seal version
frei Ohne Nadellager frei Niederdruck Wellendichtung oder Standard bei ... B Wellen
omit | Without needle bearing omit | Low pressure shaft seal or standard for ... - B-shafts
N Mit Nadellager D Standard Wellendichtung
With needle bearing Standard shaft seal
U Hochdruck Wellendichtung (ohne Riickschlagventile)
3 énstcthlusstyp High pressure shaft (without check valves)
. ort type
frei Seitenanschluss 8 Leckélanschluss
omit | Side ports . Drain Port
E Hintenanschluss frei Mit Leckélanschluss
Rear ports omit | With drain port
1 Ohne Leckdlanschluss
4 Schluckvolumen Without drain port
. Displacement
50 51,5 cm3/U ccm/rev. [3.14 in3/rev] 9 szl Uese
' o . Drain ports
80 | 80,3 cm3/U ccm/rev. [4.90 in%/rev] Of;ne‘.'t BSPP (150295)
) Metrisch (150262)
100 | 99,8 cm?3/U ccm/rev. [6.09 in3/rev] M Metric (IS0 262)
125 | 125,7 cm3/U ccm/rev. [7.67 in3/rev] 10 Sonderausfiihrungen
* | Special features
160 | 159,6 cm?/U ccm/rev. [9.74 in/rev] Rg | Drehzahlsensor (nicht erhaltlich fir EPRM-N)
Speed sensor (not available for EPRM-N]
200 | 199,8 cm®/U ccm/rev. [12.19 in%/rev] T Tachowelle (nicht erhaltlich fur EPRM-Q)
Tacho connection (not available for EPRM-Q)
250 | 250,1 cm3/U ccm/rev. [15,26 in3/rev] " Geringeres Leckol
Low Leakage
315 | 315,7 cm?/U cem/rev. [19.26 in%/rev] Lgy | VentiLfiir kleine Drehzahlen [nicht erhéltlich fiir EPRM-N)
Low speed valve [not available for EPRM-N]
400 | 397,0 cm3/U ccm/rev. [24.40 in3/rev] . Leichtlaufausfiihrung
Free running
5 Korrosionsbestandige Buchse ** Drehrichtung umgedreht
. Corrosion resistant bushing ** R Reverse rotation
frej Ohne Korrosionsbgsténdige Buchse Lackiert (Farbe auf Anfrage)
omit | With corrosion resistant bushing P Paint (colour on request]
v \I;Avithkorrosiqnsbes'géndigir Bhu_chse PC Korrosionsschutzfarbe (Farbe auf Anfrage)
ith corrosion resistant bushing Corrosion protected paint (colour on request)
6 Abtriebswelle (Zul. Momentabgabe darf nicht iiberschritten werden) pg | Speziallackierung (Anschlussflachen blank / Farbe auf Anfrage]
. Shaft (Permissible output torque should not be exceeded) Paint [non painted feeding surfaces / colour on request)
c Zylindrisch @25, Passfeder 8x7x32 DIN6885 PCS Korrosﬁonsschutzfarbe Spezial [Ans;hlussfléghen blank / Farbe auf Anfrage)
Straight 925, parallel key 8x7x32 DIN6885 Corrosion prot. paint special (non painted feeding surfaces / on request)
co Zylindrisch @1", Passfeder 1/4"x1/4"x1 1/4" BS246 * Nur mit Hochdruckdichtung erhaltlich (Pos. 7 Option D oder u)
Straight @17, parallel key 1/4"x1/4"x1 1/4" BS246 Only available with high pressure seal (Pos.7 option D or U)
** Nur erhaltlich mit Wellenoption C, CO, SH oder SA
cB Zylindrisch @32, Passfeder 10x8x45 DIN6885 Only available with shaft options C, CO, SH or SA
Straight @32, parallel key 10x8x45 DIN6885 Die folgenden Kombinationen sind nicht erhaltlich:
O Q-Flansch und korrosionsbestandige Buchse mit ... B-Wellen
SH Verzahnt 925,32 BS2059 (SAE 6 B) O W-Flansch mit ... B-Wellen und Hintenanschluss
Splined ©25,32 , BS2059 (SAE 6 B) O Nadellager mit ... B-Wellen und Niederdruck oder Hochdruckdichtung
O ... B-Wellen mit Dichtungversion D und U
SA Ver;ahnt 024'5 B25x22 DIN5482 The following combinations are not available:
Splined @24,5 B25x22 DINS482 O Q-flange and corrosionresistant bushing with ... B-shafts
" " O W-flange with ... B-shafts and rear ports
HB Ver;ahnt o 1/4 + 14 Z&hne, ANS| B92.1-1976 Norm O Needlebearing with ... B-shafts and low pressure or hp shaft seal
Splined @1 1/4", 14T, ANSI B92.1-1976 norm O ... B-shafts with shaftseal version D and U
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HLOSI
1. MONTAGEFLANSCH
7. MOUNTING FLANGE

Standard: Ovalflansch, 2 Befestigungsldcher Option F: Ovalflansch, 4 Befestigungslocher
Standard: Oval mount, 2 holes Option F: Oval mount, 4 holes
2x913,35 *04 8+0.3 45° 4x013,35 *04 80,3
[1525 01 [3152.0118] [525+016] [315+.0118]
ﬁ\ 9106,420,2 A
(7 -1 [4.189+.0079]
— = -é = ] 'é w|=
~ ~|5 S| = = 15
S ] b I 3l 2 1 - (S===4 JFiF
e 2|E NEE B
|\ = [ o —] S|
S0 ||
55:0,1 16 5510,1 1%
[2.165+.0039] T63] [2.165+.0039] 1.63]
max 107,5 max 107,5
14,2321 14,2321
Option Q: Quadratflansch, 4 Gewindebohrungen
Option Q: Square mount, 4 bolts
55:0,1
[2.165+.0039] 962,5520.1 min 15 deep =
/—\ {[3.25»:.0039] T59] %
et )
— . _E
= =]
H s A Mle= 3
] <3
S|
¢ /
‘\_/ 2,320,3
1.098+.0118]
82
[3.228] G @
max 107,5 .
14,2321 mm [in]
Standard: Seitenanschluss Option E: Hintenanschluss
Standard: Side ports Option E: Rear ports
| max 107,5 55:0.1
20:03 20:0,3 [4,232] [2.165216[][]39]
[787z.0118] [7872.0118] 55:0.1 max L
_ 2.165£.0039]
C
= Port A
— Q 1
S8 \
B|& : Port A
AR P i
X e
Ty Al \J :
) § K \ 4 i | | iy =
|8 R .
2 | ot -
©
o 1 I~ P 5
> w T 11971
200,3 20+0,3 ) | : T )
(787+.0178] [787:.0118] G@ 7.1 22
PortB mm [in] L2797
Standarddrehung Standard rotation C: 4xM8 - 13mm [.51 in] tief deep
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end P(AB):  2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief deep
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend Port A pressurised- right running T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief deep
Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurised- left running
Reversierdrehung (10. - Option R) Reverse rotation (10. - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end
Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurised- left running
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend Port B pressurised- right running
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I 6. ABTRIEBSWELLE
6. SHAFT

Option C: Zylindrisch @25 mm
Option C: Straight @ 25 mm

8 -0,036
[.315_ 0014
1
- I~ 1 .
5 |z £g| S5
S ol - —-—-—-—- LS| Y
= Sk 5|2
— = —
TEETSOK, £3.240.5
min gL deep [1.72.0197]
Option CB: Zylindrisch @32 mm
Option CB: Straight @ 32 mm
10 -0,036
L |L39%- 0014
1
I = =
°lS g 5588
R
@ = ol
= Sl=
M8 56,5 106
in18L711d 00
min 18 [.71] deep 12.224 7.03%

Option SA: Verzahnt B25x22h9
Option SA: Splined B25x22h9

[1.124]

[.964 _gos51]

26,4%1
[1.039+.039]

min 18 [.71] deep

43,2+0,5
[1.7+.0197]

Option SB: Verzahnt A25x22H10
Option SB: Splined A25x22H10

S=41
Tightening torque
20+1 daNm
[1770+88 b-in]

A-A A
925+0,21 I-—
[.984+.0083] 7, 2/ —
oS g
(“')m I . +\_'
922+0,13 ®l= S
[.866+.0051] - =
' 18,5
17281
22+0,4
[.866+.016]
LA
Option KB: Konisch 1:10, @35 mm
Option KB: Tapered 1:10, @35 mm
58+0,4
[2.283%016]
36£0,7 13
[1.417+.0275] || [.512] |
_1:10
LA '
94,5
= T177]
o H -
S 21 4|9
AENT— A E
QU = -
1A .
4 5
[.157] [.196]
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Option CO: Zylindrisch @1”
Option CO: Straight @1"

6,4 -0,05
[.252-.0014

t — —

T 0|36 =
——|co - ol o
e S s| 8
CoL g 2 - Xnmr-— """ " \T. C\’
g | = sl= Q2

A = S

M8 43,2+0,5
min 18 [.71] deep [1.7£.0197]

Option SH: Verzahnt SAE 6 B
Option SH: Splined SAE 6 B

+0,025 M8

6,25 g0
[.246?88}3 ! min 18 [.71] deep

[.997+.0012]

8
3 ) <
&S === - S
(S A I g
|‘ A=Y
min 26,4
[.845+.0027] [1.039]
43,2+0,5
[1.7£.0197]

Option HB: Verzahnt @1%", 14 Zahne
Option HB: Splined @14", 14T

935

[1.378]
|
|
l

|
031,75 0,025

[1.25_001]

36*2
[1.417+079

56,5 7%

.01
[2.224* %4

min 18 [.71] deep

Option K: Konisch 1:10, 28,56 mm
Option K: Tapered 1:10, 828,56 mm

5=30

24+0,4 20,5
[.945:.016] [ [.807]
A-A —=1:10

Tightening torque
10+1 daNm

[885+88 Lb-in]

50,03
| LA
N
= 21 <8
— M L ] — - =< N~
A ] N Q e =
] e =
e SI= 94,5
£ I-A [.177]
Option OB: Konisch 1:8, @35 mm
Option OB: Tapered 1:8, 35 mm
56,5 V6
12.224*9)
A-A 35:0.6 05 5=17/16"
R 4 Tightening torque
7,96 0,02 [1.377@236] ok htaning tor
[1770+88 Lb-in]
——
H oy Sz
=z z| Jl¢g
o | 1 S -1 a <
a4 2| s
= = | I ) o=
o Al o g —
E Ta o]
1:8
2 LA (= s
54f8:23; [.196]

12.126"912%
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Zulassige Drehmomentabgabe
Permissible output torque

Zuladssige Drehmomentabgabe je nach Wellentyp
Permissible output torque based on shaft type
daNm [lb-in]
C co CB SH SA HB SB K KB 0B
34 34 77 40 40 77 34 40 77 77
[3010] [3010] [6815] [3540] [3540] [6815] [3010] [3540] [6815] [6815]

7.+ 8. WELLENDICHTUNG UND LECKOLANSCHLUSS

7.+ 8. SHAFT SEAL AND DRAIN PORT

''''' o | |

DA | T |

”””” QO | I S ]

1. EPRM mit Leckélanschluss und Niederdruckdichtung oder Standarddichtung.
Der Druck auf die Wellendichtung entspricht hier dem Druck in der Leckélleitung.

2. EPRM ohne Leckdlanschluss und Niederdruckdichtung oder Standarddichtung.
Der Druck auf die Wellendichtung iibersteigt nie den Druck in der Riicklaufleitung.

3. EPRM mit Leckdlanschluss und Hochdruckdichtung.
Der Druck auf die Wellendichtung entspricht hier dem Druck in der Leckdlleitung.

4. EPRM ohne Leckélanschluss und Hochdruckdichtung.
Der Druck auf die Wellendichtung entspricht dem Durchschnitt zwischen Eingang-
und Riicklaufdruck.

N

w

~

. EPRM with drain connection and low pressure seal or standard seal.

The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

. EPRM without drain connection and low pressure seal or standard seal.

The shaft seal pressure never exceeds the pressure in the return line.

. EPRM with drain connection and high pressure seal.

The shaft seal pressure equals the pressure in the drain line.

. EPRM without drain connection and high pressure seal.

The shaft seal pressure equals the average of input and return pressure.

Dauerbetrieb

P P
barA PSI A
3000
200 A et EELE CEEES e EEE e
A
1 2500
150 SRt SR EEEEY EEEE CEEEE e EEE e
2000

Continuous Operation

\
| \3 \
1500

100 + -K ----- "“‘K ----- ik ik kil ikl
1 1000 2 N \ _____ Intermittierender Betrieb
50 - \ \ ‘\ - Intermittent Operation
\\\
500 ~—~——_
N e — [ —
10 1 145 Tl _____] o T——
0 - 0 >
0 100 200 400 600 800 1000 n, RPM

1. Niederdruckdichtung

2. Standarddichtung bei ... B-Wellen
3. Standarddichtung

4. Hochdruckdichtung

1. Low pressure seal

2. Standardseal for ... B-shafts
3. Standardseal

4. High pressure seal

I Planetenmotor EPRM | Orbital motor EPRM
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EINBAUMA®
DIMENSION

Ovalflansch Quadratflansch
Oval mount Square mount
Option SA Option SH ~ Option K Option C Option CO Option SA Option SHoption K Option C Option CO
\ _ \ % |/
212 2 %z | | | 3z
el ~ S ‘ 2|
o o gl= El=
l N
B 3 =
= = =
Port A R = H
— — ~
o~ o~ A
o2 N Port A =
—|o
ol H
+ g —
3= s
4 = €
g b PortB
P[A.B] (AB)
4
. C
_ | 5
—
I
Tz =T T
max ¢105 I max ¢105 I
[4,134] [4,134]
T Option OB Option KB  Option CB Option HB
Option E — /
U= S | | o]
| Bl ‘ ‘ 3|3 i
alai  Option SB <[5
£ g|n
- | ‘ / E|lZ
g | ! ; | |
T 1 | | 1 1
. k S |
Standarddrehung Standard rotation
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end G @ )
Druck auf Anschluss A - rechtsdrehend Port A pressurised- right running mm [in]
Druck auf Anschluss B - linksdrehend Port B pressurised- left running
Reversierdrehung (10. - Option R) Reverse rotation (10. - Option R)
mit Blick auf Abtriebswelle Viewed from shaft end C: 4xM8 - 13mm [.51 in] tief deep
Druck auf Anschluss A - linksdrehend Port A pressurised- left running P(AB):  2xG1/2 oder or 2xM22x1,5 - 15mm [.59 in] tief deep
Druck auf Anschluss B - rechtsdrehend Port B pressurised- right running T: G1/4 oder or M14x1,5 - 12 mm [.47 in] tief deep
Typ Type L, mm [in] Typ Type L, mm [in] Typ Type L, mm [in] Typ Type L, mm [in] Ly, mm [in]
EPRM(F) 50 135,5 [5.33] EPRM-Q 50 142,0 [5.59] EPRMI(F)-E 50 151,5 [5.96] EPRM-Q-E 50 158,0 [6.22] 9,0 [.35]
EPRMI(F) 80 139,5 [5.49] EPRM-Q 80 146,0 [5.75] EPRMI(F)-E 80 155,5 [6.12] EPRM-Q-E 80 162,0 [6.38] 14,0 [.55]
EPRMI(F) 100 142,0 [5.59] EPRM-Q 100 148,5 [5.85] EPRM(F)-E 100 158,5 [6.24] EPRM-Q-E 100 164,5 [6.48] 17,4 [.69]
EPRMI(F) 125 145,5 [5.73] EPRM-Q 125 152,0 [5.98] EPRMI(F)-E 125 161,5 [6.36] EPRM-Q-E 125 168,0 [6.61] 21,81.86]
EPRMI(F) 160 150,0 [5.91] EPRM-Q 160 156,5 [6.16] EPRMI(F)-E 160 166,5 [6.56] EPRM-Q-E 160 172,5[6.791 27,8[1.09]
EPRM(F] 200 155,5 [6.12] EPRM-Q 200 162,0 [6.38] EPRM(F)-E 200 171,5 [6.75] EPRM-Q-E 200 178,0 [7.01] 34,8 [1.37]
EPRMI(F) 250 162,0 [6.38] EPRM-Q 250 168,5 [6.63] EPRMI(F)-E 250 178,5 [7.03] EPRM-Q-E 250 184,5[7.26] 43,5[1.711
EPRMI(F) 315 171,5 [6.75] EPRM-Q 315 178,0 [7.01] EPRM(F)-E 315 187,5 [7.38] EPRM-Q-E 315 194,0 [7.64] 54,8 [2.16]
EPRMI(F) 400 182,0 [7.17] EPRM-Q 400 188,5 [7.42] EPRMI(F)-E 400 198,5 [7.81] EPRM-Q-E 400 204,5[8.05] 69,4 [2.73]

I Planetenmotor EPRM | Orbital motor EPRM



I 10. SONDERAUSFUHRUNGEN
10. SPECIAL FEATURES

Option RS: Drezahlsensor
Option RS: Speed sensor

36 [1.42]
4211.65]
for Q-flange

M12x1

Ausgangssignal
Output signal

U

Uzgn Uze 2V--1--

U

low

Schaltplan
Wiring diagram

<2V --t---

ELOSI

10,5¢1,8
0-ring 19
| I I ]
S i ] 2
105 325 o) &
=
75,5
10,5¢1,8
0-ring 19
o] 2 i o
s = ] 2
10,5 325
76
1 Uge 1 Ude
R pull-up minR
4 Quiput 4 Quiput Load

R pull-d inR
G pull—down 5 ov Dmn Lood KT 3oy

f, f, f
f= f,210%

Load max.:l, =l ,<50mA

Technische Daten

low

[

PNP NPN
Rload[km=Ud.c.[V“max[mA]

Anschluss Belegung

Technical data Stick type
Frequenzbereich Frequency 0... 15000 Hz Anschluss Nr. Belegung Ausgangslei-
: Terminal no. Connection tung
Ausgang Output il Cable output
PUSH PULL 4 3
Spannungsversorgung Output 10-30VDC 1 Uqg L
< Brown
Stromaufnahme Power supply <20 mA (@24 VDC) ) Keine Belegung WeiB
) -40 ... +125°C No connection Whie
Umgebungstemp. Ambient temperature [-40 .. +257° F]
3 oV Blau 1 2
Schutzklasse Protection IP 67 Blue
Steckverbindung Plug connector M12 - Serie 4 Ausgangssignal Schwarz
Montageverfahren Mounting priciple ISO 6149 Output signal Bl
Impulse / U Pulses / rev 36
Bestellcode
Order Code
Sensor Code Anschluss
Sensor code Connection
RS Kabelstecker M12
Connector M12
Anschlusskabel 3x0,25; 2,5 m [98 in] lang D'er Drehzahlsens'or“wwd nicht montiert geliefert. Der Selrlwso'r befindet
RSL2,5 Cable output 3x0.25: 2.5 m [98 in] lon sich in einer Plastiktite in der Umverpackung des Motors. Fir eine Instal-
P S 9 lation beachten Sie bitte die beiliegende Montageanleitung.
RSL3,5 el el ) UL 205 8 ”38 inl lang The speed sensor will be delivered not fitted, but is supplied in a plastic bag
Cable output 3x0,25; 3,5 m [138 in] long : . ) S i
with the motor. For installation see the enclosed mounting instructions.
RSL5 Anschlusskabel 3x0,25; 5 m [196 in] lang
Cable output 3x0,25; 5 m [196 in] long
RSL10 Anschlusskabel 3x0,25; 10 m [394 in] lang
Cable output 3x0,25; 10 m [394 in] long

I Planetenmotor EPRM |
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Option T: Tachowelle
Option T: Tacho connection

Unsere EPRM Motoren sind mit einer Tachowelle erhaltlich mit der man
die Drehzahl des Motors ermitteln kann. Die Tachowelle hat eine 6-mal
groBere Drehzahl und die umgekehrte Drehrichtung als die Abtriebswel-
le des Motors.

29
[.354]

H

ELOSI

Our EPRM motors are available in version with tacho drive shaft. With
tacho connection the speed of the motor can be registered. Tacho shaft
has a 6 times higher revolution speed than output shaft and opposite di-
rection of rotation.

230
[1.181]
[2.362]

M22x1,5

310,05

[.118+.0019]

_ 26,4
i Drain port-G1/8 [1.039]
5 (M10x1 for metric ports) L1 39
min 10 mm [.39 in] deep [1.535]
26
[1.024]

max L

Achtung: Radiale oder axiale Belastung auf die Welle muss vermieden
werden. Max. Drehmoment an der Tachowelle 0,1 daNm [.885 lb-in]. Max.
Rucklaufdruck (Dauerbetrieb) ohne Leckélleitung 20 bar [290 PSI].

S

Attention: Radial or axial load on tacho shaft must be avoided. Max torque
on shaft 0.1 daNm [.885 lb-in]. Max. continuous return pressure without
drain line 20 bar [290 PSI].

Einbaumall EPRM ... T
Dimension EPRM ... T
mm [in]

Typ EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM EPRM
Type 50 80 100 125 160 200 250 315 400
L 157,0 162,0 165,0 170,0 176,0 183,0 192,0 204,0 218,0
[6.18] [6.38] [6.50] [6.69] [6.93] [7.20] [7.56] [8.03] [8.58]
L 9,0 14,0 17,4 21,8 27,8 34,8 43,5 54,8 69,4
! [.35] [.55] [.69] [.86] [1.09] [1.37] [1.71] [2.16] [2.73]

Option LL: Geringeres Leckal
Option LL: Low leakage

Die Hydraulikmotoren der LL Reihe sind fir den Einsatz im ganzen An-
wendungsbereich (Druckabfall und Drehzahl] entworfen. Sie haben je-
doch erheblich geringere Verluste in den Verdrangungsraumen. Diese
Motoren sind geeignet fiir hydraulische Systeme bei denen die Motoren
in Reihe geschaltet sind und geringe Leckdlverluste gefordert sind.

Option LSV: Ventil fiir kleine Drehzahlen
Option LSV: Low speed valve

Option LSV optimiert den Motor fiir den Betrieb bei kleinen Drehzahlen.
LSV Motoren sind fiir den Betrieb mit standardméaBigen Hochstwerten
des Druckabfalls und mit sto3 freiem Betrieb bei niedrigen Drehzahlen
(bis zu 200 U/min) ausgelegt. Ihre hochste Effektivitat erreichen diese
Motoren bei 20-50 U/min. Motoren mit diesem Ventil haben einen hohe-
ren Anlaufdruck. Der Druckabfall sollte groBer als 40 bar [580 PSI] sein.

Option FR: Leichtlaufausfihrung
Option FR: Free running

FR Motoren haben gréflere Abstande zwischen den rotierenden Teilen im
Planetensatz. Dadurch lasst sich die Abtriebswelle mit weniger mecha-
nischem Wiederstand drehen. Der gréf3ere Abstand verbessert auch die
Schmierung der Abnutzungsflachen im Planetensatz. Weitere Vorteile ist
eine langere Lebensdauer bei hohen Drehzahlen (grofer 300 U/min) und
geringem Druckabfall. Der volumetrische Wirkungsgrad kann bei diesen
Motoren etwas geringer ausfallen.

I Planetenmotor EPRM | Orbital motor EPRM

LL series hydraulic motors are designed to operate at the whole standard
range of working conditions (pressure drop and frequency of rotation), but
with considerable decreased volumetric losses in the drain ports. These
motors are suitable for hydraulic system with series-connected motors
with demands for low leakage.

LSV option optimizes the motor for low speed performance. Motors with
this valving provide very low speed while maintaining high torque. They
are designed to run continuously at low speed (up to 200 RPM] at normal
pressure drop and reduced flow. Optimal run is guaranteed at frequency
of rotation from 20 to 50 RPM. Motors with this valving have an increased
starting pressure and are not recommended for using at pressure drop
less than 40 bar [580 PSI].

FR motors are with increased clearance at all friction parts, allowing
the shaft to rotate more freely with less mechanical drag. The increased
clearance also improves lubrication of the wear surfaces of gear set and
friction parts. Additional advantages of FR versions are prolonging of the
life of the hydraulic motors at high speeds, as well as the possibility to use
them in systems with wide variation of loading. FR series motors are de-
signed to operate with high speed (over than 300 RPM) and low pressure
drop. Volumetric efficiency may be reduced slightly.
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WEITERE TECHNISCHE INFORMATIONEN
FURTHER TECHNICAL INFORMATION

Zulassige Wellenbelastung EPRM

Permissible shaft load EPRM

Die zulassige radiale Wellenbelastung Pr5q hangt ab von den Drehzah-
len (n) und Abstand (L] zwischen dem Angrifsspunkt der Last und dem

Befestigungsflansch.

Montageflansch
Mountingflange

Fur Wellenoptionen C, CO, K und SH:
For shaft options C, CO, K and SH:

_800,, 25000 *
Prad_ n 95+L [daN*]

2215
3.74+L "’

X

p_-800

rad™ n X [Ibs*]

Fir Wellenopti
For shaft optio

Prad: 8%0

Prad=8(r)]_ox

* n <200 U/min RPM: Max Prad = 800 daN [1800 lbs]

n > 200 U/min RPM: L < 55 mm [2.2 in]

The permissible radial shaft load P54 depends on the speed (n] and the
distance (L] from the point of load to the mounting flange and shaft ver-
sion.

onen CB und HB: Fir Wellenoptionen C und CO:
ns CB and HB: For shaft options C and CO:
18750 ¥ _800,, 25000 ¥
X 95+L I[daN ] Prad_ n X 101+L ,[daN ]
1660 _800,,_2215 *
3.74+L /[Ibs*] Prad_ n X 3.98+L r[le ]

Radiale Wellenbelastung P54 fir Wellenoptionen C und CO bei L=30 mm [1.18 in] (24 mm [.94 in])
Radial shaft load P44 for shaft options C and CO at L=30 mm [1.18 in] (24 mm [.94 in])

Prad Prad
daN lbs
900 1 2000
800 -

4 1600
600 - \

1 1200
400 N

| 800 ~
200 1 400 —

0- 0
200 400 600 800 RPM

Zulassige Wellenbelastung EPRM-N

Permissible shaft load EPRM-N

Prad'

Flanschoption Standard und F
Flange option standard and F

P max=150 daN
[330 lbs]

i la— =30 [1.1@]

e——

P max=200 daN
[440 lbs]

|
| _l_ Flanschoption Q
Flange option Q

|
- L— L=24 [94]

Pr.g Praa Die Kurven gellten fiir eine B10-Lebensdauer der Lager von 2000 Stunden
daN lbs The curves apply to a B10 bearing life of 2000 hours
1600 71 3500, :
P, max=150 daN
1400+ 3000 4+— [330 lss] — — .
1200 - i N ) 1. Max. radiale Wellenbelastung
2500 —— P ma=200 daN e > Max. radial shaft load
1000 - [440tbs] 4 - - \ _
2000 T~~~ . 2. n=50U/min
800 - = - / 3 n=>50 RP/M
-t 3. n=200U/min
s00 | %0 e ] 4 n = 200 RPM
| 1000 === 4. n =800 U/min
400 I n =800 RPM
200 4 500
0~ 0 -
3 2 1 0 -1in
80 60 40 20 0 -20 mm
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LEISTUNGSDIAGRAMME
FUNCTION DIAGRAMS

EPRM 50
E=1p L= L= = E=1b R=1b L= L= L= L=
£5 £ &% g2 £S5 £5 £S5 £5 E5 §5%
lbl\ilin damm “.j’ﬁ =12 2|2 S Qe 8 8 S 53; 3o
1100 T
12 + ! | \ Y |
1 » ap=175 bar
ooy | 7 m 2540 PSI
b= 65% 8kW ¥
9007 10 4 $ X \ \ ]
8001 91 7] 60% \ /\/ - 140 bar
‘ SkW ;\ 2030 PSI
700 + 8+ = \ \ 70% ‘ \ 1
S | s5% 75% \ < 120 bar
71 21777 | =~ 740 PSI
007 / \ \ n|‘78‘7\/ 100 b
1= © 4KW e ar
6t - r\\\ | 1450 PS|
500 1 /\ \/
5 +
400 + 2kW - 70 bar
Pt \‘/ /\ ~ | L — 1020 PSI
300 + o1 \1kw 50 bar
U— || T 730 PSI
2001 9 | N=0,5kW 1]
I H | — - 30 bar
il \\ i — T 430 PSI
100+ 14 § — B
\ /F,\/ —1 |
o+ o+t
cont.—— | —=int. n
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 RPM

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von 5-10
bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hydraulikols 32
mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

The function diagrams data is for average performance of randomly se-
lected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSl] and oil viscosity of
32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122° F]

EPRM 80
L=cl= £g= =55 £= £l= £|= <= g=
Ela Ela Elo £lo Ela Ela
Mo M [ZeSle Sle = = Sle (N S S
lb-in  daNm é2_§ |2 & N mg 25 e g
2000 1,
N T vyl 2p=200 bar
1800 + 90 | P ! BN 2900 PSI
X N\ 12kW 1&
\
1600 + 18 + /,' A\ \ | ™ 25147[55£§|r
A | Voo W WY
\
| 70%( )<75§°\ \ e \ 140 bar
14 Y
=1 vl = =
S —
127 AT 89% N\ N | e 120 bar
1000 + — N kW | 1740 PSI
O \ \ 4kW\ ‘ I 100 bar
800 1 > — ) \ NW
8t = ™M=83% ——
2kW, Y F?é | 80 bar
sor | / r\/ \ =l 1160 PS|
wot o, (/ AN & i §\\>\éﬂA | 60bar
1 [ i><;\>< 870 PSI
Rl == = [
———1— I 30 bar
— | “\ | | 430 PSI
0+ o+ ,
cont. —— | —int. n
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 RPM
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EPRM 100
'E s o= o= o= = o= o= 5= gs
[a
g55e €5 £ 5 £ E5 0 £ £
M M S 2l Q= Qlor Qe = 3l Qo Y
lb-in  daNm G|~ 7 B = 2 2 2 2=
2500 T -
28 Y *
T v Ap=200 bar
\ 12kW 14kW \ 2900 PSI
24 T < \
2000 + | ? m)& ﬁ $ \ 175 bar
Y A 2540 PSI
20 | i 60% \ | 75% X \ 10kW \
1 ‘ 70%
| ! /%\ \ 6kW \ m\ﬁ: - 140 bar
16 +8 \ 1 | 2030 PS|
P SLaN
s | 120bar
/< \ \\ —V 1740 PSI
12 T \ | 4kW
1000 + \ \ - 100 bar
1 \‘ ‘ T450 PSI
/ N mi=84%_||2kW \ | 80 bar
8 T s ) 1160 PSI
500 T N=1W % 60 b
+ 1 ar
Ll o - 870 PSI
&\—_—j’:/ —
T F/ ———— 30 bar
1,1 430 PSI
0 cont.—— | —=int. n
0 100 200 300 400 500 600 700 RPM

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ricklaufdruck von 5-10  The function diagrams data is for average performance of randomly se-
bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hydraulikdls 32 lected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil viscosity of

mm2/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122° F]
EPRM 125
I‘EZEEEE =1h k=1 c1= SI= c|1= =P
gsgece B 5 E5 g5 8
™M OO o o o o o [Tl
lbl\ilin dal\lillm c;‘_r;fjmg mz \Té mg \OE L\g L\;
3200 7 36 T
Q ' ‘Ei: ! l
2800 + 327 NI %Y ! w 2p=200 bar
. 2900 PSI
28 | * o) X \\ N\ *gf\ 175 bar
2400 + -
1/ % 2540 PSI
w s\ 70 1 \mkwk 2w T
24 + ‘ \
i\ 75% E
20 4 S A \ ST\ ¥ 2030 PSI
1600 + \ X 80% \ \ \Tﬁ%& 120 bar
w6l 1 e - - T740 PSI
AkW § 100 bar
1200 + X mi=85% ~ T~ /ﬁﬁ ¢ 1450 PSI
12 4
/ X 2kW 80 bar
7L \ 7\\\/ —= 1160 PS|
goo+ | N=1kW ~_|| =< | ot
— ar
( \ > ] P 870 PSI
400 + Al Ss= | — — —— | 1
= I — ] 30 bar
| 430 PSI
ol od :
cont. <=— | —=int. N
0 100 200 300 400 500 600 RPM
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EPRM 160
|
LI1= g1= S= I=1h cI1= S1= =1 cI= g=
E5E5 €5 5 5 5 B £5 £5
M MBS | 8 Q2 B S B2 e
lb-in  daNm® © = = a o i pa
4000 1 -
_ y i ¢
3600 T 40 1 it v \ TQW\ —7— 2p=200 bar
£ Wf\ < < 2900 PS|
3200 436 1 t
/ N T 175 bar
L, LT 12kW 2540 PS|
L i i = = =N AR
20 | 2 TERA ) =\ BRIY SW){ I N~ Z30Pe
75%
26+ |+ — N — N \[—— X 120 bar
2000 + X Lo - \ M 1740 PSI
20 L e N | R S—
1600 1 (= a | 4w\ - 100 bar
wl L N | \ N 1450 PSI
J 2w | Y7\ ﬁ: S 80 bar
1200 | —— ; 160 PSI
// ( N=1kW J ;Fﬁ/; 60 bar
800 + o | ] g‘* 870 PSI
\ | =
*‘: y=87%— \\%/\LJ
400 1 1 ~ | __— [~ — I
‘ —] ://// A \t\\j: 30 bar
ol | | \ j| 430 PSI
0 . . cont.l<— | — int. n
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 RPM

Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ricklaufdruck von 5-10  The function diagrams data is for average performance of randomly se-
bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hydraulikéls 32 lected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSl] and oil viscosity of

mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] 32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Riicklaufdruck von 5-10
bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hydraulikdls 32
mm?/s [150 SUS] bei 50° C [122° F]

The function diagrams data is for average performance of randomly se-
lected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSl] and oil viscosity of
32 mm?/s [150 SUS] at 50° C [122° F]
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Die Leistungsdiagramme werden bei einem Ricklaufdruck von 5-10  The function diagrams data is for average performance of randomly se-
bar [72.5-145 PSI] erreicht. Kinematische Viskositat des Hydraulikéls 32 lected motors at back pressure 5-10 bar [72.5-145 PSI] and oil viscosity of
mm?2/s [150 SUS] bei 50° C [122° F] 32 mm¥s [150 SUS] at 50° C [122° F]
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